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Аннотация

Исследование посвящено задаче отслеживания точечных особенностей изображения на множестве изображений или в видеопотоке. Задача отслеживания особенностей имеет многочисленные применения в машинном зрении: распознавание образов, реконструкция, сжатие данных видеопотока и др. Описываемая работа выполняется в рамках исследований по реконструкции трехмерных образом по видеопоследовательности.

Несмотря на обширные исследования в рассматриваемой области, существующим методам присущ ряд проблем, вследствие которых эти методы сложно применять напрямую в реальных задачах. Одной из таких проблем является то, что методы неустойчивы по отношению к рывкам камеры и расфокусировке камеры, которая происходит при рывке.

В работе описана попытка создания адаптированного метода слежения за точечными особенностями изображения, проводится анализ и адаптация к специфике задачи методов оценки расфокусированности изображения. Использование адаптированного метода отслеживания позволяет проводить остлеживание на видеопоследовательностях низкого качества, полученных, в частности, с помощью портативных видеокамер при съемке с рук.
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Abstract

This work we go into the task of feature tracking over a sequence of images. Multiple applications of feature tracking in CV are: pattern recognition, reconstruction, data compression, etc. This work is a part of an effort to advance the existing structure from motion techniques.

Even taking into account the massive research in the area of feature tracking, existing methods of feature tracking suffer from a number of problems, which prohibit the direct application of these methods. Thus, a surge of camera motion and resulting loss of focus and blurring of images can totally disrupt the process of tracking.

In this work we attempt to adapt the existing methods of feature tracking, we also perform an analysis and adaptation of blur estimation methods. The adapted method will make it possible to perform tracking over a low-quality sequence of images obtained by a hand-held unsteady camera.

